GO TRONIC

ROBOTIQUE ET COMPOSANTS ELECTRONIQUES

Codes décimaux de la télécommande IRCO1 a utiliser avec la carte Xia
et une micro:bit V2.

Matériel nécessaire :

- 1 x carte micro:bit V2.
- 1 x carte multifonction Xia Mi MBT0042.
- 1 xtélécommande IR IRCO1.

Codes décimaux :

Ces codes décimaux sont a mettre dans I'IDE Makecode en remplacement de ceux proposés
par DFRobot pour leur télécommande.

Touches : Codes décimaux :
Fleche Haut 64
Fleche Bas 25
Fleche Droite 9
Fleche Gauche 77
1 12
2 24
3 94
4 84
5 28
6 90
7 66
8 82
9 74
0 22
Enter/Save 21
Retour 13
Setup 68
Stop/Mode 67
Volume - 69
Volume + 71
Play/pause 70

En cas de question, merci de nous contacter par courriel a sav@gotronic.fr


mailto:sav@gotronic.fr

GO TRONIC

ROBOTIQUE ET COMPOSANTS ELECTRONIQUES

Exemple de code :

Cet exemple de code en blocs permet de faire commuter le relais avec les touches « fleche droite »
et « fleche gauche » :

au démarrage on IR received message

init xia mi Board message w

Close =

messaze v

Jiscon v

Codes a insérer

Liens :

Programme pour commander le relais avec télécommande IRCO1 (lien Google Drive)

Wiki DFRobot

Microsoft MakeCode

En cas de question, merci de nous contacter par courriel a sav@gotronic.fr


mailto:sav@gotronic.fr
https://drive.google.com/file/d/1lZtQPtVGc-Ndrt97ob6yHVqjzmVk8Fcc/view?usp=sharing
https://wiki.dfrobot.com/Xia_mi_Board_for_Microbit_MBT0042
https://makecode.microbit.org/#editor

